
Asst. Prof. CANER SANCAKAsst. Prof. CANER SANCAK
Personal InformationPersonal InformationOffice Phone: Office Phone: +90 462 377 2952 Extension: 2952Fax Phone: Fax Phone: +90 462 377 3336 Email: Email: csancak@ktu.edu.trOther Email: Other Email: sancak_caner@hotmail.comWeb: Web: https://avesis.ktu.edu.tr/csancakAddress: Address: Karadeniz Teknik Üniversitesi Makina Mühendisliği Bölümü No:321Ortahisar /Trabzon
International Researcher IDsInternational Researcher IDs  ScholarID: JU2hbpwAAAAJ ORCID: 0000-0003-0795-0204 Publons / Web Of Science ResearcherID: AAX-3903-2020 ScopusID: 57193519094 Yoksis Researcher ID: 224356
EducationEducationDoctorate, Karadeniz Technical University, Mühendislik Fakültesi, MakineMühendisliği, Turkey 2016 - 2022Postgraduate, Karadeniz Technical University, -, Makina Mühendisliği, Turkey2013 - 2016Undergraduate, Karadeniz Technical University, Mühendislik Fakültesi, MakinaMühendisliği, Turkey 2008 - 2012
Foreign LanguagesForeign LanguagesEnglish, C1 Advanced
DissertationsDissertationsDoctorate, Kablo ile sürülen paralel bir robotun tahmin ve öğrenme temelli yöntemler ile konum ve düzlem dışı titreşimdenetimi, Karadeniz Technical University, Mühendislik Fakültesi, Makine Mühendisliği, 2022Postgraduate, Position and force control of a conjugated electro-active polymer actuator, Karadeniz Technical University,Fen Bilimleri Enstitüsü, -, 2016
Research AreasResearch AreasMechanical Engineering, Machine Theory and Dynamics, Machine Dynamics, System Dynamics and Control, Mechanisms,Robotics, Mechatronics, Modeling and Simulation of Dynamic Systems, Mechanical Vibrations, Engineering andTechnology
Academic PositionsAcademic Positions

tel:+90 462 377 2952
tel:+90 462 377 3336


Academic PositionsAcademic PositionsAssistant Professor, Karadeniz Technical University, Mühendislik Fakültesi, Makine Mühendisliği, 2023 - ContinuesResearch Assistant, Karadeniz Technical University, Fen Bilimleri Enstitüsü, -, 2015 - 2023Research Assistant, Erzurum Technical University, Instıtute Of Scıence, Makina Mühendisliği, 2014 - 2015
Academic and Administrative ExperienceAcademic and Administrative ExperienceDeputy Head of Department, Karadeniz Technical University, Mühendislik Fakültesi, Makine Mühendisliği, 2024 -Continues
CoursesCoursesDoctorateDoctorateEndüstriyel Gürültü ve Titreşim, Doctorate, 2024 - 2025Modern Control Systems, Doctorate, 2024 - 2025PostgraduatePostgraduateRobot Kinematiği ve Dinamiği, Postgraduate, 2024 - 2025UndergraduateUndergraduateMechatronic Systems, Undergraduate, 2023 - 2024Computer Programming, Undergraduate, 2023 - 2024Makina Dinamiği, Undergraduate, 2023 - 2024Otomatik Kontrol, Undergraduate, 2023 - 2024Gemi Laboratuvarı, Undergraduate, 2023 - 2024Otomatik kontrol sistemleri, Undergraduate, 2023 - 2024Makine dinamiği, Undergraduate, 2023 - 2024Bilim ve teknoloji tarihi, Undergraduate, 2023 - 2024Robot ve Kinematiği, Undergraduate, 2023 - 2024System dynamics and control, Undergraduate, 2023 - 2024Makina Müh. Deneyler - I, Undergraduate, 2023 - 2024
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Papers Presented at Peer-Reviewed Scientific ConferencesPapers Presented at Peer-Reviewed Scientific ConferencesI. Position Control o f Cable-driven Parallel Robots with Friction and Added MassPosition Control o f Cable-driven Parallel Robots with Friction and Added MassSancak C., İtik M.IES’22 International Engineering Symposium | Engineering Applications in Industry October, İzmir, Turkey, 28 - 30October 2022, pp.8-9, (Summary Text)II. Intelligent PID Control o f a Cable-driven Parallel RobotIntelligent PID Control o f a Cable-driven Parallel RobotSancak C., İtik M.INTERNATIONAL ENGINEERING SYMPOSIUM (IES'21) , İzmir, Turkey, 13 - 18 December 2021, pp.5-6, (SummaryText)III. Reinforcement Learning Control o f Planar Cable-driven Parallel RobotsReinforcement Learning Control o f Planar Cable-driven Parallel RobotsSANCAK C., İTİK M.IES’20 International Engineering Symposium | Engineering Applications in Industry, İzmir, Turkey, 05 December2020, (Summary Text)IV. Kablo  ile Sürülen Düzlemsel Paralel Bir  Robotun İleri Kinematik Çözümü ve KontrolüKablo  ile Sürülen Düzlemsel Paralel Bir  Robotun İleri Kinematik Çözümü ve KontrolüSANCAK C., Yamaç F., İTİK M.Ulusal Makine Teorisi Sempozyumu, Hatay, Turkey, 4 - 06 September 2019, pp.291-298, (Full Text)V. Kablo  ile Sürülen Düzlemsel Paralel Bir  Robotun Tasarımı ve KontrolüKablo  ile Sürülen Düzlemsel Paralel Bir  Robotun Tasarımı ve KontrolüSANCAK C., YAMAÇ F., İTİK M.TOK2018 Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Kayseri, Turkey, 12 - 14 September 2018, pp.367-371, (Full Text)VI. Konjuge Elektroaktif Polimer Tabanlı Esnek Bir  Manipülatörün Kinematik Modelinin Eldesi veKonjuge Elektroaktif Polimer Tabanlı Esnek Bir  Manipülatörün Kinematik Modelinin Eldesi veDeneysel DoğrulamasıDeneysel DoğrulamasıCOŞKUN M. Y., SANCAK C., İTİK M.Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu, Trabzon, Turkey, 5 - 07 July 2017, pp.392-399, (Full Text)VII. Üç Katmanlı Konjuge Elektro-aktif  Polimer Eyleyicilerde Tekrarlamalı Denetim Yöntemi ile PeriyodikÜç Katmanlı Konjuge Elektro-aktif  Polimer Eyleyicilerde Tekrarlamalı Denetim Yöntemi ile PeriyodikBozucu Etkilerin ElenmesiBozucu Etkilerin ElenmesiSANCAK C., İTİK M.Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu, Trabzon, Turkey, 5 - 07 July 2017, pp.75-81, (Full Text)
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