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4.2 Newton-Raphson Yontemi

Bu yontemde f.(X,X,,...,X,)=0 1=12,..,n seklinde verilen lineer olmayan denklem
sistemi

f=f0)~f(x")+ ' (x9)(x—x*) (4.1)

seklinde yazilir. Burada
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(4.2)

Burada J, Jakobiyen (Jacobian) olarak adlandirilir. (4.4) ifadesi

F D) & F(x0) + I (@) (xED —x©) =0 (4.3)

seklinde diizenlenirse, iterasyon i¢in gerekli baginti

XD = x® _ 3 (x0) £ (x®) (4.4)

veya

AxK) = J—l(x(k)) f (X(k)), KD — 3 (k) 4 Ax(K) (4.5)

seklinde elde edilir. Hxi(k”) —x{ H < ¢ sart1 saglanincaya kadar iterasyona devam edilir.
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Uygulama-1

Asagida verilen denklem sistemini xo = 0.8, yo = 0.4 baslangi¢ sartlari ve € = 0.0015 icin
Newton-Raphson yontemiyle ¢oziintiz
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