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Dogruluk Degerlendirmesi

Siniflandirma igleminin dogrulugu hakkinda bilgi sahibi olmak igin,
yapilan siniflandirmanin dogru kabul edilen cografik bir veri ile

karsilastiriimasidir.
Genelde dogru kabul edilen veri yer kontrol verisinden cikartilir.

Siniflandirilan goruntudeki tum pikselleri test etmek veya dogrulamak
normalde ¢ok pratik bir iglem degildir.

Bu yuzden bir grup referans pikseller kullaniimaktadir.

Referans pikseller, siniflandirilmis goruntu Gzerindeki bilinen yada

bilinecek verilerdir.

Referans pikseller rastgele secilmektedirler. ( Congalton, R. 1991. A
Review of Assessing the Accuracy of Classifications of Remotely

Sensed Data. Remote Sensing of Environment 37: 35-46.)



Dogruluk Degerlendirmesi

Dogruluk Degerlendirmesi Unitesi analizciye tematik raster harita
uzerindeki bazi pikseller ile sinifi bilinen referans piksellerini

karsilastirma imkani sunmaktadir.

Bu siniflandirma sonuglarini yer gézlem verileri ile, 6nceden test
edilmis haritalar ile, hava fotograflari ile veya diger veriler ile organizeli

bir sekilde karsilastirma yontemidir.

Erdas Imagine programi sizin siniflandirdiginiz gérintlinuz Gzerinde
rastgele noktalar Uretir. Noktalar Uretildikten sonra, referans noktalari

olacak olan bu noktalar icin sinif etiketleri girmeniz gerekmektedir.

Bu referans degerlerinizi sizin siniflandiriimis gorantuntzdeki sinif

degerleriniz ile karsilastirilacaktir.



Ne kadar referans pikseli gereklidir?

B Siniflandirmanin dogrulugunu hassas bir sekilde belirleyebilmek

icin referans piksel sayisi cok onemlidir.

B Bir sinifin dogruluk ortalamasini +%5 ve -%$5 araliginda tahmin
edebilmek icin 250°’den fazla referans piksele ihtiyac oldugu
bilinmektedir. ( Congalton, R. 1991. A Review of Assessing the
Accuracy of Classifications of Remotely Sensed Data. Remote

Sensing of Environment 37: 35-46.)

B Bu say! ¢cok yuksek ¢cozunurlukteki uydu goruntulerinde ¢gok

daha fazla olmalidir.



B ERDAS IMAGINE referans pikselleri segmek icin kare pencere

kullanmaktadir.
B Pencerenin boyutu kullanici tarafindan belirlenir.

B Rastgele pikselleri secmek icin 3 farkh dagihim yontemi vardir.
» Rastgele—Herhangi bir kural kullanilmaz

* Hiyerarsik Rastgele— Her bir tematik sinif igin rastgele noktalari
siniflarin goruntu tzerinde kapladigi alanlarla orantili olacak sekilde

dagitir.

 Esitlenmis Rastgele — Siniflara esit sayida rastgele noktalar dagitilir.



Rastgele Hiyerarsik Rastgele

SN

B Kaynak:http://web.pdx.edu/~nauna/resources/9-accuracyassessment.pdf



Point

ID|Class

User

|~ |uv e |lw]|ro

wlw [ o e e | e

wlw o e e | e

w

w

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

~jfnm|jnjnn|im|lwlala ||l lo|ls |lv |,

~N~jlnm|jnjn|irm|lwlajl|ro |l lo|ls |lo |,
>

Hata Matrisi referans noktalarini cxc matrisi

karsilagtirmaktadir. (c sinif sayisidir (Sinif 0’1 da i¢ine alacak sekilde))
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Hata Matrisi (Confusion or Error Matrix)

Kosegen elemani

Uret Uretici _d.=—= x100
Dog et Stitun _Toplam
rulu Kull .
Yesil Kentsel | Kentsel | Kentsel satr | 9 Dogrivs  Kullamcr d. = osegen_elemant | o
Su Alan | Toprak | Yapil | Yapi2 | Yapi3 | Golge |Toplami |, ) % Satwr _Toplam
Su 13 0 0 0 0 0 0 13 68% 100% 13
, L3 100=68 T3°H00=100
Yesil Alan 0 52 0 0 0 0 0 52 100% 100%
Toprak 0 0 19 0 0 0 0 19 | 100% | 100% 52 1002100 %ﬂ 00 =100
Kentsel Yapil 0 0 0 28 0 0 0 28 97% 100% rd 19
KentselYap2 | 0 0 0 0 79 1 0 80 | 100% | 99% 15X100=100 19 X100=100
K?ntseIYapls 0 0 0 1 32 0 33 97% 97% §x100 —oh %x100=100
Golge 6 0 0 0 0 19 25 100% 76% 29
Siitun 79 1100 =99 %XIOO =99
Toplam 19| s2| 19| 28] 79| 33 13] 250 80 oS
” 32 22 x100 =97
genel Dogruluk 96.80% gxloo =97 3
. Kosegenelemanlar 242 19 19 100=76
Genel _dogruluk = T lg CimT x100 = RXI 00 =96,80 14 F100=100 25"
Cohen's Kappa Statistic Oprami-ikSetoyist
Pria)= 0.9680 Olasiliklarthesaplarken : Olasiliklarthesaplarken :
Satir _Toplamu Siitun _ Toplam
- PR ToplamPikselSayist ToplamPikselSayust
Alsatiricin)  Olasiliklar B(situn igin) Olasiliklar Olasilik 13:250 = 0,0520 19:250 = 0,0760
Su 0.0520 Su 0.0760 0.0040 52:250 = 0,2080 52:250 =0,2080
Yesil Alan 0.2080, Yesil Alan 0.2080 00433
Toprak 00760 X |Toprak 0.0760 0.0058 Pr(e)= 0.1977 Kappa= (Pr(a)-Pr(e))/(1-Pr(e))= 0.9601
Kentsel Yapil 0.1120 Kentsel Yapil 0.1160 0.0130
Kentsel Yapi2 0.3200 Kentsel Yapi2 0.3160 0.1011
Kentsel Yapi3 0.1320 Kentsel Yapi3 0.1320 0.0174
Gt‘)lge 0.1000 Gblge 0.0760 0.0760

icindeki siniflandirilmis noktalar ile



B Uretici dogrulugu
B Bir spektral sinifi egitmek veya test etmek icin toplanan piksel toplulugundan kag¢
tanesinin dogru olarak siniflandirildigini gosterir. Ornegin, orman sinifini egitmek icin N

adet piksel toplanmis olsun. Bu piksellerden kacg tanesinin siniflandirma sonrasinda da

orman olarak siniflandirildigini gésterir

® Kullanici dogrulugu
B Bu sizin Urettiginiz siniflandirma haritasinin dogrulugunu / guvenilirligini olger. Yani
siniflandirma haritasindaki bir pikselin yerytzinde de o pikseli temsil edip etmedigini
olger. Ornegin, egitim amach toplanan piksellerin tamamindan M tanesi orman olarak
siniflandiriimis olsun. Bu sinifini egitmek icin M adet piksel toplanmig olsun. Bu M tane

pikselden kag tanesinin yeryuzinde de orman sinifini temsil edip etmedigini dlger.



Kappa Coefficient

B The Kappa coefficient expresses the proportionate reduction in
error generated by a classification process compared with the

error of a completely random classification.

B For example, a value of .82 implies that the classification
process is avoiding 82 percent of the errors that a completely
random classification generates ( Congalton, R. 1991. A Review
of Assessing the Accuracy of Classifications of Remotely

Sensed Data. Remote Sensing of Environment 37: 35-46.).



