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SORULAR 

S.1)  𝑎, 𝑏, 𝑐 ,  𝑑, 𝑒, 𝑓 ∈ ℝ3 ve 𝜆 ∈ ℝ için  𝑎, 𝑏, 𝑐 +  𝑑, 𝑒, 𝑓 =  𝑎 + 𝑑, 𝑏 + 𝑒, 𝑐 + 𝑓  ve 
𝜆 𝑎, 𝑏, 𝑐 =  𝜆𝑎, 𝜆𝑏, 𝜆𝑐  şeklinde tanımlanan toplama ve skalerle çarpma işlemleri ile ℝ3, ℝ-vektör 
uzayıdır. 𝑆 =   0,2,3 ,  1, −2,3 , (−2,1,2) ⊆ ℝ3 kümesi verilsin. Buna göre,  
(5p) a) 𝑆 kümesi ℝ3 de lineer bağımsız mıdır? 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(5p) b) 𝑆 kümesi ℝ3 de üretici sistem midir?  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(5p) c) 𝑆 kümesi ℝ3 de taban mıdır? Açıklayınız. 
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(15p) S.2)  𝑎, 𝑏, 𝑐 ,  𝑑, 𝑒, 𝑓 ∈ ℝ3 ve 𝜆 ∈ ℝ için  𝑎, 𝑏, 𝑐 +  𝑑, 𝑒, 𝑓 =  𝑎 + 𝑑, 𝑏 + 𝑒, 𝑐 + 𝑓  ve 
𝜆 𝑎, 𝑏, 𝑐 =  𝜆𝑎, 𝜆𝑏, 𝜆𝑐  şeklinde tanımlanan toplama ve skalerle çarpma işlemleri ile ℝ3, ℝ-vektör 
uzayıdır. 𝐴 =   𝑥, 𝑦, 𝑧 ∶  𝑥 − 2𝑦 + 𝑧 = 0 ve 2𝑥 − 𝑦 − 𝑧 = 0  kümesinin ℝ3 de bir alt vektör uzayı 
olduğunu gösteriniz. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

S.3) (10p) a) 𝐴, 𝐵 ∈ 𝑀𝑛 ℝ  simetrik matrisler ise 𝐴𝐵 + 𝐵𝐴 matrisinin simetrik olup olmadığını bulunuz.  

 

 

 

 

 

 

(10p) b) 𝐶 ∈ 𝑀𝑛 ℝ  idempotent matris ise C(𝐼 − 𝐶) = [0] olduğunu gösteriniz. 
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S.4) 𝑓: 𝑀2(ℝ) → 𝑀2(ℝ), 𝑓 𝑋 = 𝑋  1 1
0 0  ile tanımlanan fonksiyon verilsin. 

(10p) a) 𝑓 fonksiyonunun bir lineer dönüşüm olduğunu gösteriniz.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(10p) b) Çek𝑓 ve Res𝑓 alt uzaylarını belirleyiniz ve bu alt uzaylar için birer taban bulunuz.  
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(15p) S.5)  𝐼 + 3𝐷 −1 =  1 2
2 1 ∈ 𝑀2 ℝ  eşitliğini sağlayan 𝐷 matrisi varsa belirleyiniz. 
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(15p) S.6) 𝐸 =  
0 1 −1
2 1 −1
0 3   𝛼

 ∈ 𝑀3 ℝ  matrisinin tersinir (regüler) olması için 𝛼 ∈ ℝ nasıl seçilmelidir? 

𝐸 matrisini regüler yapan 𝛼 ∈ ℝ değeri için 𝐸−1 matrisini bulunuz. 
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