1.1.7. Ozel Durumlar
1.1.7.1. Ankastre Kenar Mesnet Durumu

Dolu govdeli stirekli kirislerde ankastre kenar mesnet bulunmasi durumunda

Uc¢ Moment

denklemlerinin uygulanmis1 asagida Ornek bir sistem {izerinde tiim yiikk durumlar igin

gosterilmistir.
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Bu ii¢ denklemden X;, X5, X3 bulunur.



1.1.7.2. Konsollu Kenar Mesnet Durumu
Dolu govdeli siirekli kirislerde konsollu kenar mesnet bulunmasi durumunda Ug Moment

denklemlerinin uygulanisi asagida oOrnek bir sistem iizerinde tiim yiik durumlar igin

gosterilmistir.
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Bu iki denklemden X;, X, bulunur.



1.1.7.3. Egik veya Diisey Eleman Olmasi1 Durumu
Dolu govdeli siirekli kirislerde egik veya diisey eleman bulunmasi durumunda Ug Moment

denklemlerinin uygulanisi asagida oOrnek bir sistem iizerinde tiim yiik durumlar igin

gosterilmistir.
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Bu iki denklemden X;, X5 bulunur.



1.1.7.4. Simetrik Yiiklii Simetrik Sistem Durumu
Dolu gévdeli siirekli kirislerde simetrik yiiklii simetrik sistem durumunda Ug¢ Moment

denklemlerinin uygulanisi asagida oOrnek bir sistem iizerinde tiim yiik durumlar igin

gosterilmistir.
1.1.7.4.1. Simetri Ekseninin Mesnetten Ge¢cmesi Hali
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U¢ Moment denklemleri simetri eksenine kadar yazilir. X3=Xj, X4=Xo oldugu dikkate

alinarak ¢oziim yapilir.
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Bu iki denklemden X3=X; yazilarak X3, X, bulunur.



1.1.7.4.2. Simetri Ekseninin Agikhktan Ge¢mesi Hali
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U¢ Moment denklemleri simetri ekseninin gectigi acikligin ilk mesnetine kadar yazilir.

X3=Xaz, X4=X1, X5=Xj oldugu dikkate alinarak ¢6ziim yapilir.
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Bu iki denklemden X3=X; yazilarak X3, X, bulunur.



